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بروی صفحه      در پارامتر   و ورودی هانمایش فعال بودن خروجی نحوه   58شکل 

 نمایش 
 

 () پارامترهای منوی خطاها
شود همچنین آماری از تعداد خطاهای خاص رخ  ی خطاها نمایش داده می در این منو تاریخچه

 داده شده از ابتدا برای کاربر و واحد خدمات در دسترس است. 
 

 تواب  حفاظتی 
o  سطح تحمل گرمائیElectronic Thermal 

Params 5 1 PF01 -PF0 4 

 ردی   کاربرد  تنظیم فرضپیش  نوح
R/W 0 0-1 ETH 

R/W 150 30-200% ETH Level for 1 min. 

R/W 
0 

0-Internal cooling system 
1-External cooling system 

Motor type 

HSI          D5         D4          D3          D2        D1      

Relay      Dout   

       ها

 

 خ  جی ها
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دقیقه و به صاورت دائم را تعیین نمود. معمولا   1در این پارامترها باید ساطح تحمل گرمائی برای  
شاود. موتورهایی که از سایساتم خنک  برای ساطح تحمل دائم از جریان نامی موتور اساتفاده می 

 کنند معمولا سطح تحمل گرمائی پایین تری دارند.خارجی استفاده می کننده 

 
 فرکانس موتورهای با خنک کننده خارجی و داخلی -منحنی جریان 59شکل 

 
 مربوط به حفاظت اضافه دما زمان -منحنی جریان 60شکل 

  

Current [%] 

ETH Warning Time [sec] 

60s 

 

Current [%] 

Freq. [HZ] 

100% 

95% 

65% 

 

20 60 

= 1 

= 0 
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o هشدار اضافه بار 
Params 5 2 PF05 -PF0 7 

  شاود و با تعریف قرار داده شاود، هشادار اضاافه بار فعال می   پارامتر    کهدرصاورتی 
  شااود و مدت زمان برقراری این شاارط توسااط تعیین می هشاادار سااطح فعال شاادن این 

 شود.مشخص می 

 
 نمایش پارامترهای مرتبط با هشدار اضافه بار 61شکل 

o  تریپ اضافه بار 
Params 5 3 PF08 -PF1 0 

شود  تعیین می   سطح جریان برای اعلام تریپ اضافه بار بر حسب جریان نامی توسط پارامتر  
 شود. تعیین می   شود توسط    اعمالو زمان حداقلی که باید از وقوع اضافه بار بگذرد تا تریپ  

 
o  عملگرStall Prevention 

Params 5 4 PF11 -PF1 2 

 
شاااود و در هنگام راه اندازی،  تعریف می و ولتاژ  این عملگر برای جلوگیری از خطای اضاااافه جریان 

، در اندازیدر حین راه  عملکردهای متفاوتی روی خروجی موتور دارد.سارعت ثابت و هنگام توقف  
شاود. در چنین شارایطی درایو تا زمانی کشای موتور زیاد می صاورتی که روتور زیر بار بماند، جریان

کناد. در هنگاام  جلوگیری می فرکاانس خروجی    از افزایش  کشااای باه حاالات عاادی نرودکاه جریاان
کشااای موتور، اینورتر فرکانس اعمال شاااده را کاهش زایش جریانسااارعت ثابت، با اف عملکرد با

، با نیز  . در حین توقفکشای موتور به حالت عادی برسادو جریان دهد تا لغزش روتور کم شاودمی 
جلوگیری فرکاانس از کااهش   DCتاا زماان عاادی شااادن ولتااژ لیناک   ، اینورترDCلیناک   افزایش ولتااژ

عملکرد باید   نوع  برای انتخاب قابل مشااهده اسات. 62شاکل   نحوه عملکرد این عملگر در د.کنمی 

 ردی   کاربرد  تنظیم فرضپیش  نوح
R/W 0 0-1 Overload Warning Enable 

R/W 110 30-150% Overload Warning Level 

R/W 1 0-30 s Overload Warning Time 

 ردی   کاربرد  تنظیم فرضپیش  نوح
R/W 0 0-deactive  / 1-active Overload Trip Enable 

R/W 110 30-200 % Overload Trip Level 

R/W 1 0-60 Overload Trip Time 

 ردی   کاربرد  تنظیم فرضپیش  نوح
R/W 3 0-7 Stall prevention Select 

R/W 130 60-150% Stall prevention Level 

Relay ( ) 

Current 
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انتخاب شود. سطح جریان برحسب جریان نامی موتور برای حالت ترکیب ممکن   8از   پارامتر  
  شود.مشخص می  در این عملگر فعال کردن 

و یا ولتاژ در حین توقف  سرعت ثابت  /که جریان در حین شتابگیریطبق جدول ارائه شده درصورتی 
 شود. شود، این عملگر فعال می  بیشتر از سطح تعیین شده در پارامتر 

 شتابگیری حین  حین سرعت ثابت  توقف حین  
0 - - - 

1 - - √ 

2 - √ - 

3 - √ √ 

4 √ - - 

5 √ - √ 

6 √ √ - 

7 √ √ √ 

 
 Stall Preventionنحوه تغییر خروجی در زمان عملکرد عملگر  62شکل 

o  عملگرOutput Phase Loss 
Params 5 5 PF13 

 ردی   کاربرد  تنظیم فرضپیش  نوح
R/W 0 0-deactive 

1-only output 
2-only Input  

3-Input and Output 

Input/output phase 
loss protection 



 
 د. وشانجام می  فاز در ورودی و خروجی توسط پارامتر تعیین قطع خروجی در اثر قطع 

o  عملگرExternal Trip Signal 
Params 5 6 PF14 

Current 

Freq. 

 or  

During Acceleration During Constant RUN 

DC Voltage 

Freq. 

 or  

During Deceleration 
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ای خارجی را برای قطع خروجی درایو استفاده  طختواند سیگنال  می   D5ورودی    =با تعریف  
 کند. 

 

 
 نحوه تغییر خروجی در زمان وقوع خطای خارجی  63شکل 

o  عملگرInverter Overload 
Params 5 7 PF15 

دیجیتال  آسیب به اینورتر زمانی که جریان بیش از حد تحمل اینورتر شود، خروجی  برای جلوگیری از  
 اضافه بار اینورتر تعریف خواهد شد. برای اعلام  توسط پارامتر 

 
o  عملکردStep Frequency 

Params 5 8Pr20 

دستگاه بعنوان مرجع فرکانس انتخاب  قرار داده شود، ورودی صفحه کلید  هرگاه ورودی 
 شود. مشخص می  شود تنها با این تفاوت که فرکانس در ابتدای راه اندازی از طریق می 

در نتیجه در صورتی که دستگاه    , , , , برای مثال اگر  
و هربار با    هرتز شروع به گردش خواهد کرد  10فعال( با فرکانس    RUNو   Enableرا استارت کنیم ) 

 شود. هرتز فرکانس خروجی زیاد یا کم می  5 –زدن + یا 

 ردی   کاربرد  تنظیم فرضپیش  نوح
R/W 0-deactive 

1-io03=01 
0-1 External Trip Signal 

 ردی   کاربرد  تنظیم فرضپیش  نوح
R/W 0-deactive 

104 
0-1 inverter Overload 

Frequency 

RUN Command 

REL ( =01, =0) 

REL ( =01, =1) 
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 Step Frequencyنحوه عملکرد تابع  64شکل 

Enable 

Run 

10 

15 

20 

25 

30 
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 اشکالات احتمالی
 اشکال  علت طریقه رف  
ها ترمينال برق ورودی را از روی 
متر چک  بااحتیاط توسط ولت 

 کنید. 
برق   در صورت وجود ولتاژ کافی،

دستگاه را سریعاً قطع کرده و 
 دستگاه را برای تعمیر ارسال کنید. 

 نبودن برق در ورودی دستگاه  -
 خرابی دستگاه  -

روشن نشدن  
 دستگاه 

 فرمان استارت را چک کنید 
 را چک کنید   مقدار پارامتر

 بودن فرمان استارت قطع  -
   درست نبودن مقدار پارامتر -

استارت نشدن  
 موتور 

های دیجیتال  ریزی اشتباه ورودی برنامه   - موارد را بررسی کنید 
 ( ,و آنالوگ )پارامترهای  

تغییر نکردن  
 فرکانس دستگاه 

 اشتباه در تنظیم جریان حد یا  - موارد را بررسی کنید 
اشتباه  - و    تنظیم  ماکزیمم  فرکانس 

 مینیمم 
 کم بودن مرجع ولتاژ یا جریان ورودی -

بالا نرفتن دور  
موتور از یک حد 

 مشخص 

 قطع بودن فرمان مربوطه و یا  - موارد را بررسی کنید 
   درست نبودن پارامتر -

تغییر نکردن  
جهت چرخش  

 موتور 
  (Boost)  کم بودن - موارد را بررسی کنید 

فرکانس  تنظیم    - و  نامی  ولتاژ  اشتباه 
 نامی موتور

وکتور    - به  درایو  کنترل  نحوه  تغییر 
 )سنسورلس( 

 قدرت کم موتور 

موارد را بررسی کنید و در صورت 
نیاز از فن اکسترنال برای خنک  
 کردن موتور استفاده کنید 

 کارکردن با بار زیاد در دور پایین  -
 ( )  زیاد بودن پارامتر بوست -
فرکانس    - و  نامی  ولتاژ  اشتباه  تنظیم 

 نامی موتور
 ازحد روی موتوروجود بار بیش 

 
 داغ شدن موتور 

 تنظیم اشتباه پارامتر   - موارد را بررسی کنید 

 کشی فرمان اشتباه در سیم  -
 

مشکل در  
  یهافرمان 

 دستگاه 
 
 

 موارد را بررسی کنید 

 کم بودن مقدار پتانسیومتر ورودی-
 کیلو اهم( 2)کمتر از 

  تنظیم اشاتباه فرکانس حداکثر دساتگاه -
() 
 اشتباه در تعریف پارامتر  -

کم بودن  
ماکزیمم  

 فرکانس خروجی 
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 اشکال  علت طریقه رف  
 ,تنظیم نادرست  - موارد را بررسی کنید 

 تنظیم نادرست  -

 مشکل در ورودی آنالوگ مربوطه

محدوده  
نادرست  
تغییرات  

 فرکانس خروجی 
 پیچی موتورخرابی سیم - ی کنید موارد را بررس

 خرابی دستگاه -
نامتقارن بودن  
 جریان موتور 
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 خطاها
( برای دساتگاه رخ دهد برق خروجی دساتگاه به سارعت قطع شاده و Fault) که خطایی درصاورتی 

 شود.پیغام مربوط به خطای مربوطه دیده می 
 راه وجود دارد: 3برای ریست کردن وضعیت خطا 

 کند.ثانیه خطا را ریست می  5که پس از  Resetفشردن کلید  -1

 Enableغیرفعال کردن فرمان  -2

 در حالتی که دستگاه در حین کار خطا داده باشد( ) .کردن درایو استپ -3

توجه کنید که خطای کمبود ولتاژ و یا دمای رادیاتور دساتگاه و اتصاال کوتاه ممکن اسات تا رفع  
مشکل مربوطه قابل ریست کردن نباشند و در این صورت باید ابتدا شرایط به حالت نرمال برگردد  

 تا خطا ریست گردد.
و برای رفع مشاکل با دهد از ریسات کردن آن خودداری نموده  کرات رخ می که خطایی بهدرصاورتی 

 مشاورین شرکت تماس بگیرید.
 

 شماره  خطا  (Fault) کد خطا علت احتمالی 

 هااتصال کوتاه در خروجی  -
 اتصال کوتاه  خرابی بخش قدرت  -

Short circuit 

1 

دهد های خروجی این خطا باز هم رخ می اگر با وجود قطع سیم 
 دستگاه معیوب است. 

 زیاد بودن بار  -
 ها زیاد بودن شتاب  -
 خرابی موتور  -
 تنظیم اشتباه پارامترهای موتور  -
 زیاد بودن پارامتر  -

 اضافه جریان 

 
Over Current 

2 

 موارد را چک کنید. 
 اگر پس از قطع موتور باز هم خطا رخ داد دستگاه معیوب است. 

هنگام   اضافه جریان ()اندازی کم بودن زمان راه  -
 شتابگيری موتور 

Over Current during 
Acceleration 

3 

 اندازی زیاد کردن زمان راه 
تغییر حالت شتابگیری  

 ()کم بودن زمان توقف  -
  کم بودن مقدار یا اتصال کوتاه مقاومت ترمز   اضافه جریان هنگام توقف

 موتور 

Over Current during 
Deceleration 

4 

کردن زمان توقف زیاد 

 تغییر طریق شتابگیری  
 مقاومت ترمز را چک کنید 

  زیاد بودن شتاب کاهش سرعت()
 قطع بودن یا خرابی مقاومت ترمز 

در هنگام   اضافه ولتاژ
 توقف 

5 
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 شماره  خطا  (Fault) کد خطا علت احتمالی 

زیاد کردن زمان توقف 

تغییر طریق شتابگیری  

 مقاومت ترمزاستفاده از 

Over Voltage during 
Deceleration 

 الا بودن ولتاژ ورودی ب
 اضافه ولتاژ در حالت نرمال   توسط بار مکانیکی  -رفتن موتور به منطقه ژنراتوری 

Over Voltage 

6 

 چک کردن ولتاژ ورودی 
 استفاده از مقاومت ترمز

بیش کشی  جریان  یا  شدن  کوتاه  از اتصال  ازحد 
 . COMولت به ترمینال  12ترمینال 

 خرابی فن دستگاه


 خطای ترمینال 

12V 
 

12V Overload 

7 

 ها را چک کنید کشی ترمینال سیم 
 سلامت فن را چک کنید 

برای حالت  درصورتی  جریان  آنالوگ  ورودی   20-4که 
آمپر میلی   3جریان ورودی زیر  شده باشد و  ریزی برنامه 
 باشد.

 قطع ورودی جریان 

Input Current Reduction 

8 

 را بررسی نمایید.  I1جریان ورودی جریان 
  380های  قطع بودن یکی از فازهای ورودی در دستگاه 

ولت 

 ازحد سه فاز ورودی نامتعادل بودن بیش 
  قطع فاز ورودی 

 
Phase loss 

9 

 ورودی دستگاه را چک کنید برق 
های دستگاه احتمال خرابی خازن

 نامتقارن بودن جریان موتور 
 احتمال خرابی طبقه قدرت دستگاه 

 
 قطع فاز خروجی 

 
Output phase loss 

10 

متر، مقاومت فاز به  که دستگاه خاموش است با اهم در هنگامی 
 فاز موتور را چک کنید 

  برق ورودی کم بودن ولتاژ

 های قدرت دستگاه خرابی خازن   کمبود ولتاژ 

Under Voltage 

11 

برق ورودی را چک کنید 

 باراضافه   ازحد روی موتوربار بیش -

Overload 

12 
 بار مکانیکی را کنترل کنید 

 بار مراجعه کنید به بخش اضافه 
 دمای بالای محیط نصب  -
 فرکانس سوئیچینگ بالا  -
 خرابی فن -
 بار زیاد روی موتور  -
 مجاورت با منبع گرما  -

 
 داغ کردن دستگاه 

Over 
Temperature 

13 
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 شماره  خطا  (Fault) کد خطا علت احتمالی 

 سینک دستگاه کثیف شدن فن و هیت  -
 باشد(  C45°دمای محیط را چک کنید )باید زیر 

 فرکانس سوئیچینگ را تا حد ممکن کاهش دهید 
 تمیز کنید سینک دستگاه را با استفاده از هوای فشرده هیت 

 ازحد محیطسرد بودن بیش  -
ازحد و یا قطع سرمای بیش  قطع شدن سنسور حرارت  -

 سنسور حرارت 

Under Temperature 

14 

سانتی درصورتی  درجه  ده  منفی  بالای  هوا  دمای  است  که  گراد 
 دستگاه را برای تعمیر ارسال کنید. 

 کم بودن توان دستگاه  موردنیاز کم بودن توان دستگاه نسبت به توان   -

Output Power Error 
15 

 تر با شرکت تماس حاصل نمایید برای تهیه دستگاه با توان بزرگ 
ازحد روی  توان بیش  موردنظر کم بودن توان مقاومت ترمز برای کاربرد  -

 مقاومت ترمز 

Brake Over load 

16 

 بیشتر اقدام نمایید برای تهیه مقاومت ترمز با توان 

 توان نامتناسب موتور.  -
 خطای تنظیم اتوماتیک  قطع بودن کابل موتور -

Automatic Setting Error 

17 

 موارد را بررسی نمایید 
 خرابی حافظه داخلی   ایراد در حافظه پارامترهای دستگاه  -

Emergency Error 
18 

 با شرکت تماس بگیرید 
شده  در    - فعال  و  تعریف  خارجی  خطای  که  حالتی 

باشد
 خطای خارجی 

External fault 

19 

 به تعریف پارامترهای گروه ورودی خروجی مراجعه نمایید. 
در    شده  تعیین  زمان  از  بیش  که  حالتی   در 

 قطع شود.   masterارتباط با 
 خطای ارتباط 
Connection 

loss 

20 

 ().کنید و یا خطای ارتباط را غیر فعال کنیدارتباط را چک  
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 مانیتورینگ خطاها 
خطای همزمان به صورت چشمک زن روی صفحه درایو نشان داده   3در هنگام بروز خطا در درایو تا 
روی هر خطا  Enterجا شد. با زدن دکمه به ها جامیتوان میان آن  -/+های میشود و با استفاده از دکمه 

وارد منوی جدیدی میشویم که در این منو در ابتدا مقدار فرکانس در لحظه بروز این خطا نشان داده  
مقدار جریان در لحظه خطا نشان داده شده و در انتها با زدن دکمه + یکی از سه   +میشود، با زدن دکمه 

روز خطا میباشند )در زمان  نشان داده میشود که نشان دهنده لحظه ب یا  یا  عبارت 
، خطاها ریست شده و این اطلاعات  Resetشتاب گیری یا توقف یا سرعت ثابت(. با نگه داشتن دکمه 

 (.به تاریخچه خطاها منتقل میشود )
ها روی آن  enterهم لحاظ شده و با زدن دکمه  تا  * همچنین این امکان در پارامترهای 

 یر گفته شده )فرکانس، جریان و ...( وجود داشته باشد. امکان مشاهده مقاد 
 

 گارانتی و خدمات پس از فروش 
ترین تمرکز خاصی بر روی خدمات پس از فروش داشته و هدف خود را بر روی ارائه ارزان   زیماشرکت  
 ترین خدمات پس از فروش متمرکز کرده است. و سریع 

بردها توسط شرکت، در کنار استفاده از قطعات  طراحی بسیار هوشمندانه و بهینه و ساخت تمامی  
به  بالا بردن کیفیت کارکرد دستگاه،معتبر و  باعث کاهش هزینه تعمیرات شده و    روز، علاوه بر 

ها بسیار پایین بوده و همچنین سرعت تعمیرات و خدمات  برخلاف برندهای وارداتی، هزینه خرابی 
 باشد. وارداتی نمی هم قابل قیاس با اکثر برندهای 

خدمات پس از  ماه  120ماه گارانتی تعویض و  24 -خرید   از زمان -های این شرکت همگی دستگاه 
زمان تعمیر دستگاه به علت تعطیلی و امثالهم، یک    داشته و در صورت طولانی شدن مدت   فروش

 شما حاصل شود. کمترین وقفه در روند کار    گردند تاصورت امانی به شما تقدیم می دستگاه به 
 شود( توجه کنید که ساعت کارکرد دستگاه، درون حافظه مربوطه ذخیره می )

o ابطال گارانتی شرایط 
 پارگی و مخدوش بودن برچسب گارانتی یا برچسب اطلاعات دستگاه.  •

در صورت مفقود شدن فاکتور خرید ) برگه گارانتی( دستگاه، تاریخ خروج ان از شرکت معیار شروع   •
 گارانتی خواهد بود. 

 شکستگی و ضربه خوردگی شدید دستگاه.  •

تشخیص توسط  قابل )  ولت در مدل سه فاز.  600فاز و  ولت در مدل تک   270وارد شدن برق بیش از   •
 خرابی وریستورها و همچنین خواندن حافظه دستگاه( 

 نصب در محل نامناسب( ) وجود آلودگی و گرد وخاک زیاد در دستگاه. •

شده متوسط جریان  تشخیص از مقدار ذخیره قابل )  تور با توان بیشتر از توان دستگاه.استفاده از مو •
 و توان و دمای دستگاه( 

 ( مانند استفاده در نزدیکی کوره)  آثار حرارت زیاد در محل نصب دستگاه. •

های با رطوبت بالا بدون استفاده در فضای باز یا محل   )  . آثار رطوبت زیاد در محل نصب دستگاه •
 ( ظات مربوطهملاح

 وارد شدن ولتاژ بالا در قسمت ترمینال فرمان دستگاه.  •
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 موتور( و یا مقاومت ترمز. ) اتصال جابجای برق ورودی و برق خروجی  •

 شده در حافظه دستگاه(  ذخیره ) منطبق نبودن تاریخ فاکتور و ساعات کارکرد دستگاه. •

 
 
 
 
 
 

 نگهداری و بازرسی
و   بازرسی ، به ی طولان یاز ماندگار نانیمطلوب خود و اطم  طی در شرا ACموتور   وینگه داشتن درا  یبرا

موتور   وی درا به طور دوره ای، طی واجد شرا نیتکنس کی شود که ی م  هیتوص . است  ازین  دوره ای  ینگهدار
AC  کند. را چک 
 عبارتند از:  اتیدر طول عمل   یعدم وجود ناهنجار  صیتشخ  یبرا ی بررس ی موارد اصل 

 کند؟رود کار می موتور آنگونه که انتظار می  •
 محیط نصب تغییر محسوسی نکرده است؟  •
 کند؟ سیستم خنک کننده به درستی عمل می  •
 شود؟ لرزش یا صدای غیرمعمولی حین کارکرد مشاهده می  •
 دمای موتور حین کارکرد بالا نمی رود؟  •
 اندازه بگیرید. همیشه ولتاژ ورودی درایو را با یک ولتمتر  •

 
 
 
 
 

 هاانتخاب
 

پردازیم. تماامی این می   XIMAهاای موجود برای اینورترهاای در این قسااامات باه معرفی آپشااان
 گردند. ها طراحی و ساخت خود شرکت بوده و با کمترین هزینه به مشتریان محترم ارائه می آپشن

 
o  کلید خارجی صفحه 

 به درایو متصل میشود.  LANباشد که از طریق کابل دکمه و یک ولوم می  8صفحه کلید خارجی دارای 
 کلید خارجی :قابلیت های صفحه  ✓

 امکان ذخیره تنظیمات و استفاده مجدد برای درایوی دیگر  -

 امکان کنترل از راه دور درایو با افزایش طول کابل  -

 کلید اصلی درایو نند صفحه ها ماامکان رویت، تغییر و کنترل پارامتر  -
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 کلید ها و صفحه نمایش:  ✓
  W200تمامی دکمه ها و صفحه نمایش مشابه صفحه نمایش و صفحه کلید اصلی درایو های  

 باشد.می 
و فشردن ولوم  - ، در جهت پادساعتگرد مشابه دکمه + چرخش ولوم در جهت ساعتگرد مشابه دکمه 

 عمل میکند   Enterمشابه دکمه 
 ذخیره تنظیمات و استفاده مجدد: نحوه   ✓

پروفایل تنظیم متفاوت را دارد. برای ذخیره تنظیمات از طریق    8کیپد خارجی قابلیت ذخیره سازی 
 تا  شده و از بین پارامتر  کلید خارجی در منوی پارامترهای اصلی وارد پارامتر صفحه 

  در صورت موفقیت پس از چند ثانیه عبارت  را فشار دهید.  Enterیکی را انتخاب کرده و دکمه  
 بر روی صفحه نمایش ظاهر میشود. 

کلید خارجی در منوی پارامترهای اصلی  برای استفاده مجدد از تنظیمات ذخیره شده از طریق صفحه 
 Enterشماره مربوطه را انتخاب کرده و دکمه   تا  شده و از بین پارامتر   وارد پارامتر 

 بر روی صفحه نمایش ظاهر میشود.   فشار دهید. پس از چند ثانیه  را 
درایو باید کاملا یکسان باشد در غیر این   توجه : در هنگام ذخیره تنظیمات و استفاده مجدد مدل هر 

 شود. بر روی درایو نمایش داده می  صورت هنگام آپلود تنظیمات عبارت 

 
 

o  کاهش هارمونیک جریان ورودیسلف 
های کنترل دور، برق ورودی یکساو شاده و یک خازن نسابتاً بزرگ وظیفه صااف کردن در دساتگاه

توجهی روی های قابلبرق یکساو شاده را به عهده دارد. این عمل باعث به وجود آمدن هارمونیک
مؤثر جریاان ورودی تاا هاا بااعاث باالا رفتن مقادار  شاااود کاه خود این هاارمونیاک جریاان ورودی می 

شااود و این امر هم نهایتاً باعث بزرگ شاادن مقطع کابل ورودی و همچنین بالا برابر می   حدود دو
 گردند.رفتن دیماند برق و تلفات کابل و نتیجتاً مصرف برق می 

درصاد کاهش داده و علاوه    40تا   30نه توان ورودی( را  )  سالف ورودی ، مقدار مؤثر جریان ورودی
برابر   هاای دساااتگااه را تاا حادود چنادکردن تلفاات حرارتی کاابال و دیمااناد برق، عمر خاازنبر کم  

 نماید.تر می هاي گذرای برق ورودی، ایمنشوک دهد و همچنین دستگاه را نسبت بهافزایش می 
 

o زیماتاچ( اپلیکیشن)  و برد رابط نگیتوریمانکنترل و  افزارنرم 
  ،هاای آن ی خروجی یاا مشااااهاده  افزاری یاا تغییر پاارامترهاای درایوباه منظور باه روزرساااانی نرم  

 ، به درایو متصل شوید.با کمک ماژول زیماتاچ )ارتباط سریال( میتوانید
 
 

 
 :های متناسب با توان دستگاه استفاده کنیدتوجه کنید که حتماً از سلف 

 

 ورودی/توان دستگاه  مقدار سلف ورودی  نوع سلف ورودی 
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 3.6mH/5.25A 0.37Kw/220V فازتک 

 2mH/10.5A 0.75Kw/220V فازتک 

 1.7mH/14.8A 1.1Kw/220V فازتک 

 1.1mH/18.93A 1.5Kw/220V فازتک 

 0.9mH/25.32A 2.2Kw/220V فازتک 

 0.58mH/31.84A 3Kw/220V فازتک 

 6.25mH/3.36A 0.75Kw/380V سه فاز

 3.7mH/5.67A 1.5Kw/380V سه فاز

 2.6mH/7.99A 2.2Kw/380V سه فاز

 2.1mH/10.2A 3Kw/380V سه فاز

 1.85mH/11.36A 4Kw/380V سه فاز

 1.41mH/14.92A 5.5Kw/380V سه فاز

 0.95mH/22.07A 7.5Kw/380V سه فاز

 0.69mH/30.46A 11Kw/380V سه فاز

 0.49mH/42.89A 15Kw/380V سه فاز

 
 
 
 
 

 

o  ورودی  نویزفیلتر 
دور   کنترل  را دستگاه  در ورودی  یکسو شده  بوسیله    برق  توسط خازن  عدد    6پس صاف شدن 

کند به برق سه فاز تبدیل می   SPACE VECTOR PWM( توسط مدولاسیون  IGBT)  الکترونیکسوئیچ  
های فرکانس  متغیر است ولی هارمونیک   کیلوهرتز  20تا    1و اگرچه فرکانس این تبدیل از حدود  

صورت مؤلفه  شود که اغلب به ها از برق ورودی کشیده می چ بالا به علت سرعت بالای این سوئی 
 های حساسی که برق مشترک با دستگاه مشترک بوده و باعث ایجاد نویز و اختلال بر روی دستگاه 
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شود. این نویزها تا حدودی توسط خازن دستگاه و سلف  دارند یا در نزدیکی دستگاه قرار دارند می 
گردند ولی برای تضعیف مؤثر این نویزها شد تضعیف می   هارمونيك که در قسمت قبلی معرفی 

فاز و های تک فاز آن برای دستگاه باید از فیلتر مخصوص مؤلفه مشترک استفاده کرد که نوع تک 
 استفاده است. قابل های سه فازنوع سه فاز برای دستگاه 

 
o  خروجی نویزفیلتر 

با فرکانس چندین کیلوهرتز و سرعت  خروجی دستگاه کنترل دور یک ولتاژ بالای سوییچ شونده  
زیر   زنی  تا  و به همین خاطر هنگامی   ستانانوثانیه    100سوییچ  که طول کابل خروجی دستگاه 
شود، زیاد  قابل   موتور  می تشعشعات  که  شد  خواهد  تولید  کار  توجهی  در  اختلال  باعث  تواند 

آنالوگ و دیجیتال مجاور سنسورها و سایر ادوات الکترونیکی حساس و همچنین مسیرهای ارتباط  
 و حتی خود دستگاه شود. 

تا حدود   ولتاژ خروجی  تغییرات  با کم کردن شیب  را    10فیلتر خروجی  این تشعشعات  اثر  برابر، 
 شود. دهد و استفاده از آن در صورت دور بودن موتور از دستگاه، توصیه می کاهش می 

ل شیلد دار استفاده نموده و شیلد کابل  توجه کنید که در صورت طولانی بودن کابل موتور، از کاب
 طور که در ابتدای دفترچه توضیح داده شد، در سمت دستگاه زمین کنید.را همان 

 

o  پارامترهای سفارشی 
اتفاق  شده که تقریباً اکثر قریب به نظر گرفته   ، پارامترها طوری درXIMA  اگرچه در طراحی دستگاه

 زیما کاربردهای معمول را پوشش دهد ولی در راستای احترام به مشتری، قسمت طراحی شرکت  
استفاده  برای  دستگاه  کاربرد  راحتی  باعث  که  را  مشتریان  سفارش  مورد  خاص  پارامترهای  های 

 اهد کرد. رایگان، به دستگاه اضافه خو اشود، درازای هزینه منطقی و گاهمی 
 برای اطلاعات بیشتر با شرکت تماس حاصل نمایید. 

 
  

Teslakala.com



 
  

133 
 

 

 PIDکنترلر 
. این کنترلر شامل سه جزء متناسب و انتگرال  ستاترین کنترلر خطی در صنعت متداول  PIDکنترلر 

تر  توان پاسخ سیستم را به پاسخ قابل قبول نزدیک یر و مشتق گیر بوده و با تنظیم هر کدام می گ
 کنید.شکل زیر شماتیک مربوط به این کنترل کننده را مشاهده می نمود. در 

e(t)    اختلاف مرجع و خروجی سیستم یا   y(t)و    موردنظرمقدار مرجع   r(t).  ستاخطای سیستم 
 . ستامثال فشار و یا دما و یا سرعت  طورخروجی سیستم کنترلی به 

u(t)    که به پروسه وارد شده و باعث تغییرات خروجی یعنی   ستادر اینجا فرکانس و ولتاژ درایو
 ( Actuatorشود. )خروجی دما یا فشار و غیره می 

 
 PIDکنترل کننده  65شکل 

 
همین  کند به  صورت آنی به خروجی کنترلر منتقل می  کنترل کننده متناسب مضربی از خطا را به 

 تواند باعث ناپایداری سیستم شود. خاطر زیاد کردن آن می 
العمل سیستم را، در رسیدن خروجی سیستم به تعادل،  ازحد این پارامتر هم عکسکم شدن بیش

در شکل زیر مثالی از اثر تغییر ضریب کنترل کننده متناسب برای یک سیستم را  کند خواهد کرد.
 نمایید. مشاهده می 

 
 PIDنحوه تغییر خروجی با تغییر ضریب کنترل کننده  66شکل 
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شاود که کند و باعث می انتگرال گیر از خطای سایساتم انتگرال گرفته و آن را به خروجی منتقل می 

 گونه خطای ماندگار در سیستم وجود نداشته باشد.هیچ
باعث دیرتر صافر شادن خطای سایساتم  زیاد کردن آن باعث نوساانی شادن سایساتم و کم شادن آن 

 نمایید.در شکل اثرات تغییر این پارامتر را مشاهده می  .شودمی 

 
 PID انتگرال گیر بینحوه تغییر خروجی با تغییر ضر  67شکل 

 
مشتق گیر وظیفه کنترل تغییرات سریع در خروجی سیستم را دارد و زیاد کردن آن باعث کم شدن  

بالا زدن سیستم باعث دیرتر متعادل شدن خروجی ( می Overshoot)  در مقدار  از طرفی  و  شود 
 گردد. سیستم نیز می 

 
 PID مشتق گیر بینحوه تغییر خروجی با تغییر ضر  68شکل 
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 RTU MODBUS الیسرارتباط 

ارتباط سریال    XIMAدستگاه   قابلیت  پروتکل استاندارد    RS485دارای  با   . ستا  MODBUSتحت 
( و توسط کامپیوتر  Slave)  را به هم متصل نمود  XIMAدستگاه    15توان تا  استفاده از این روش می 

جمله  تمامی فرامین از   نیتور کرد.ماها را کنترل و  ( این دستگاه Masterیا هر دستگاه دیگر )  PLCیا  
کلید قابل انجام است  ها و صفحه و تغییر جهت و تغییر فرکانس که توسط ترمینال   استپ/استارت

خواندن مقادیر مهم مثل فرکانس و جریان دستگاه و یا ولتاژ خروجی  .ستاکنترل  از این طریق قابل 
و ترمز و شتابگیری در کنار قابلیت تنظیم    استپوضعیت استارت    سینک دستگاه وو دمای هیت 
 . ستااز جمله امکانات این بستر ارتباطی  دستگاه پارامترهای

قابل تنظیم است و هر    بیت برثانیه توسط پارامتر    115200تا    4800سرعت این ارتباط بین  
و شود  شناسایی می   Masterآدرس مخصوص به خود دارد که به وسیله ان توسط    دستگاه یک
 شود. تنظیم می  توسط پارامتر  این آدرس

و  ارتباطی  بستر  یک  روی  دو دستگاه  وجود  که  کنید  کارکرد    توجه  در  باعث خطا  یکسان  آدرس 
MODBUS   های متصل به یک بستر ارتباطی باید متفاوت باشد. خواهد شد و شماره تمامی دستگاه  

 (240تا  1عددی بین )

ها فرمان مربوطه را اجرا خواهند کرد    Slaveاستفاده کند تمامی    0از آدرس    Masterکه  درصورتی 
 ارسال نخواهند کرد.  Masterگونه جوابی برای ولی هیچ 

 

 MODBUSاز طریق  Masterنحوه اتصال درایوها به  69شکل 
از هر دستگاه    B(S-)و    A(S+)های دیگر باید ترمینال  به دستگاه و دستگاه   Masterبرای متصل کردن  

 دقیقاً به ترمینال متناظر دستگاه بعدی متصل شود: 

گیرد تا انعکاس سیگنال روی کابل  اهم موازی با ترمینال آخرین دستگاه قرار می  150یک مقاومت 
ها از هم که فاصله دستگاه رصورتی د برای فواصل بلند ضروری است()  دیتا را به حداقل برساند.
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  Masterها نیز باید به هم وصل شده و به زمین دستگاه تمامی دستگاه  COMترمینال   زیاد است،
متصل شوند. بین دستگاه  نیز  مولفه مشترک  ولتاژ  به این عمل  را  کاهش ها  توجهی  قابل  طور 

 دهد. می 

یا فرد یا   پریتی زوج هشت بیت دیتا و یک بیت استارت ودارای  XIMAارتباط سریال در دستگاه  
استاپ بیت در حالت بدون پریتی   2و  بدون پریتی و یک استاپ بیت در حالت پریتی زوج یا فرد

 قابل انتخاب است.  . بیت پریتی توسط ستا
و در هنگام دستور نوشتن، به شکل استاندارد زیر خواهد بود: )از   MODBUSهر بسته اطلاعات در  

 (Masterطرف 
 MODBUSشکل استاندارد بسته های اطلاعات  11جدول 

 

 

 

 

 

 

 
صااورت درساات انجام شاادن فرمان توسااط دسااتگاه، کپی همین بسااته از طرف دسااتگاه برای  در

Master   کنید ارسااال خواهد شااد در غیر این صااورت، بسااته خطا که در جدول زیر مشاااهده می
 ارسال خواهد شد.

 بسته های خطا  12جدول 
Slave address Address 

86HEX Function 

1 ~ 4 Exception code 

CRC LOW CRC LOW 

CRC High CRC High 

 
 

1 - 240 Address 

06HEX Function 

MSB Register address 

16bit word LSB 

MSB Register content 

16bit word LSB 

LSB CRC low 

MSB CRC High 
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 : ستاکد خطاها به شکل زیر 
و عمل    03HEXتنها فرمان خواندن با کد  )  عمل درخواساات شااده غیر معتبر یا ناشااناس اساات. -1

 هستند.(معتبر  06HEXنوشتن با کد 
 آدرس رجیستر درخواست شده برای نوشتن یا خواندن نامعتبر است. -2
 شده برای آدرس مربوطه صحیح نیست و خارج از محدوده مجاز است.مقدار ارسال -3
امکان اجرای فرمان وجود ندارد. برای مثال تلاش برای نوشاتن در آدرسای که محتوای آن قابل  -4

 تغییر نیست.

 XIMAها در دستگاه لیست آدرس رجیستر 
 

o          کد نوشتن( 06 =رجیسترهای قابل نوشتن HEX) 
 Address=2000HEX رجیستر فرمان:-1

 است.(  MSB 15و بیت شماره  LSB 0) بیت شماره  ترتیب رجیسترهای فرمان 13جدول 
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 – 15 

Enable run F/R JOG P P P Acc Acc Mode local - 
 تنظیم نمایید.  16را به روی  ابتدا باید   MODBUSبرای کنترل فرامین دستگاه از طریق 

  2دستور استارت موتور و بیت شماره    1دستگاه و بیت شماره    Enableفرمان    0بیت شماره  
به صورت    6تا    4های شماره  . بیت ستاضرب    فرمان تک  3رخش موتور و بیت شماره  جهت چ

معادل فرکانس    5کند که حداکثر آن عدد  را تعیین می   موردنظرباینری شماره فرکانس پیش تنظیم  
.  ست ا  PPP=100معادل عدد    4. برای مثال فرکانس پیش تنظیم شماره  ستاپیش تنظیم پنجم  

 00  که در صورت ارسال  ستابه صورت باینری شماره شتاب انتخاب شده    8و    7های شماره  بیت 
  01گردند. عدد  اند انتخاب می تعیین شده   و    شتاب اصلی دستگاه که توسط پارامتر  

. بیت شماره  ستا نامعتبر    11معادل شتاب سوم دستگاه بوده و عدد    10معادل شتاب دوم و عدد  
9  (Mode  حالت کاری دستگاه )حالت   1معادل حالت کاری فرکانس و    0که   ستاPID    .خواهد بود

در صورت فعال شدن مرجع دستگاه را از هر حالت انتخاب شده به ورودی   (local)  10بیت شماره 
 به قسمت پارامترهای ورودی/خروجی مراجعه نمایید( ) دهد.( تغییر می V2ولتاژ دوم )

 Address=2001HEX رجیستر فرکانس خروجی -2

تنظیم فرکانس باید عدد فرکانس را بدون در نظر گرفتن رقم ممیز ارسال کنید. برای مثال    برای
توجه کنید  این رجیستر قابل خواندن نیز هست.  ارسال نمایید.    500  هرتز را به صورت 50.0عدد  
 ()  تنظیم کرده باشید. MODBUSرا برای حالت    لازم استکه 
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 Address=2002HEX کنترلیرجیستر مرج   -3

ممیز ارسال کنید. برای مثال    بدون در نظر گرفتن  باید عدد مرجع را  PIDبرای تنظیم مرجع کنترل  
 ارسال نمایید.  900 را به صورت درصد 90.0عدد 

 Address=2003HEX رجیستر بازخورد خروجی -4

  درصد   90.0برای مثال عدد    .ستادرصد   100.0تا    0معادل    1000تا    0محدوده مجاز این رجیستر  
صورت به  باید    900  را  که  کنید  توجه  نمایید.  نمایید.  ارسال  تنظیم  حالت  این  برای     را 

() 

 Address=0GN HEXرجیستر پارامتر: -5

 Address=0GN HEXرجیسترهای پارامتر   14جدول 
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 
N N N N N N N N G G G G 0 0 0 0 

 کند. بیت بعدی شماره گروه را انتخاب می  4بیت اول شماره پارامتر و  8

شود. بنابر این با تنظیم رجیستر شماره  شروع می  0در نظر داشته باشید مقدار هر رجیستر از عدد  
، در  Gرجیستر شماره گروه با  شود. همچنین با انتخاب  ام انتخاب می N+1، پارامتر  Nپارامتر بر روی  

به   کرد. G+1روه  گواقع  پیدا خواهید  مثال  ام دسترسی  گروه    11)پارامتر    پارامتر    ، برای  از 
رجیستر  چهارم) آدرس  با   ))0x30A    باینری آدرس 0000  0011  0000  1010)معادل  دهی ( 

ارزشمی  کم  بیت  هشت  آن  در  که  )شود.  باینری  با  تر  نشان0000  1010مقدار  مقدار  (  دهنده 
دهنده  ( نشان 0000  0011)با مقدار باینری  تر  (، و هشت بیت پر ارزش11)پارامتر شماره    10دسیمال  

دسیمال   )  3مقدار  پارامترها  چهارم  است.)گروه  جد  ((  در  پارامترها  رجیستر  ول  اشماره 
 قابل مشاهده است.  149دسترسی سریع به پارامترها در صفحه 

  یا    Boostطور مثال پارامتر  توجه: مقدار پارامتر را بدون در نظر گرفتن ممیز وارد نمایید. به 
این    متغیر است و در صورت تمایل برای تنظیم  20.00تا    0.00و مقدار آن بین    ستاداری دو ممیز  

روی عدد به  عدد    3.50  پارامتر  نمایید.  350باید  ارسال  این   را  پارامترهای  تمامی  مورد  در  این 
شده در محدوده مجاز پارامتر مربوطه نباشد مقدار که پارامتر ارسال . درصورتی ستادستگاه صادق  

 ارسال خواهد شد.  Masterپارامتر تغییری نکرده و پیغام خطای مربوطه برای 
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 مهم: نکته 

 Slaveانتخاب شود به معنی آن است که فرمان مربوطه توسط تمام    Masterاز طرف    0هرگاه آدرس  
 کدام بسته برگشت را ارسال نخواهند کرد. ها اجرا خواهد شد ولی هیچ 

را همزمان به روی    MODBUSخواهید فرکانس خروجی همه درایوهای متصل به  برای مثال اگر می 
50.0Hz    کد فرمان را   و  0تنظیم کنید کافی است آدرس دستگاه راH06  2001آدرس رجیستر را    وHEX  

 قرار دهید و دستور نوشتن را ارسال نمایید.  500و مقدار رجیستر را 
 

 شود: فرمان خواندن به صورت زیر برای دستگاه فرستاده می 

 نحوه ارسال فرمان خواندن برای دستگاه  15جدول 

1 03H 21H 00H 00H 02H LSB MSB 

Address Function Start register 
address  

Number 
of 

Registers 
(Count by 

Word=16bit) 
CRC 
Low 

CRC 
High 

 
کد فرمان خواندن   03و عدد  موردنظر، آدرس دستگاه 1توجه کنید که در مثال بالا عدد اول یعنی 

بیتی خوانده شده    16تعداد رجیسترهای    0002آدرس اولین رجیستر خوانده شده و    2100و عدد  
 . ستا

ارسال خواهد شد و البته عدد    Masterبرای    2101و    2100برگشت مقادیر رجیسترهای    بستهدر  
 ارسال خواهد شد.بیتی  16معادل دو کلمه   0002جای عدد بایت به  4معادل  0004

شود و در  ارسال می  Masterبسته زیر از طرف دستگاه برای  در صورت معتبر بودن فرمان خواندن،
 ارسال خواهد شد. Masterغیر این صورت بسته خطا )که قبلاً توضیح داده شد( به 

 واندن بسته ارسالی توسط دستگاه در صورت معتبر بودن فرمان خ 16جدول 

 

 

 

 

 

1 Address 

03HEX Function 
00H Number of Registers 

(Count by byte=8bit) 04H 
MSB Content of register 

address 2100H LSB 
MSB Content of register 

address 2101H LSB 

LSB CRC Low 
MSB CRC High 
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o کد خواندن قابل ( رجیسترهای )تنها( 03 =خواندن HEX ) 
 
 Address=2100 HEX رجیستر وض یت فرمان:-1

 Address=2100 HEXرجیستر وضعیت فرمان در صورتی که  17جدول 
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 – 15 

En run F/R F/R Acc Dec Jog - - - Flt 
جهت انتخاب شده    2کند. بیت  وضعیت استارت را مشخص می   1و بیت    Enableوضعیت    0بیت  

دهد. در هنگام تغییر جهت این دو بیت متفاوت  جهت فعلی موتور را نشان می   3برای موتور و بیت  
در صورت   4دو جهت فعلی را نشان خواهند داد. بیت  خواهند بود و بعد از اتمام تغییر جهت هر
باشند    0وضعیت توقف و اگر هر دو    5دهد و بیت  ان می یک بودن وضعیت شتابگیری موتور را نش

ضرب را  عملگر تک   وضعیت  6موتور به دور دلخواه رسیده است و یا درحال توقف است. بیت  
نشانه عدم وجود خطا   0دهند که  کد خطای رخ داده را نشان می   15تا    10های  دهد و بیت نشان می 

 شده.قبل مشخص  حات. کد خطاها درجدول مربوط به خطاها در صفستا

 Address=2101 HEX رجیستر فرکانس خروجی:-2

هرتز   50.0طور مثال فرکانس  شود. به در این حالت فرکانس خروجی به صورت بدون ممیز دیده می 
 شود. خوانده می  500به صورت 

 
 Address=2102 HEX رجیستر جریان خروجی: -3

آمپر    5.0طور مثال جریان  شود. به خروجی به صورت بدون ممیز دیده می   RMSدر این حالت جریان  
 شود. خوانده می  50به صورت 

 

 Address=2103 HEX رجیستر ولتاژ خروجی: -4
ولت به صورت    220طور مثال  به   .شودخروجی، بدون اعشار خوانده می   RMSدر این حالت ولتاژ  

 شود. خوانده می  220
 

 Address=2104 HEX سینک:هیت رجیستر دمای -5

 . ستاگراد درجه سانتی  60به معنی   60شود مثلاً عدد سینک بدون اعشار خوانده می دمای هیت 

 

 Address=2105 HEX رجیستر توان خروجی:-6
 شود. خوانده می  4300وات به صورت  4300شود. مثلاً توان خروجی بدون اعشار خوانده می 

 

 Address=2106 HEX :هارجیستر وض یت ترمینال -7
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 Address=2106 HEX ها:رجیستر وضعیت ترمینال  18جدول 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 – 15 

D1 D2 D3 D4 D5 D6 HSI OUT Relay  Reserved 
 بودن نشانه غیرفعال بودن.  0بودن هر ورودی به معنی فعال بودن آن ورودی است و  1

 V1 :Address=2107 HEX ورودی آنالوگ رجیستر -8

به صورت   اول  آنالوگ  ولتاژ  پارامتر  10000تا    0ورودی  و  ولتاژ ورودی  با  خوانده    متناسب 
ولت باشد   10د و ورودی  وولت تعریف شده بش   10این ورودی    محدودهمثال اگر    رایشود. بمی 

 . شودمی  خوانده 5000ولت باشد عدد  5شود و اگر خوانده می  10000عدد 

 

 V2 : Address=2108 HEX رجیستر ورودی آنالوگ -9
به صورت   آنالوگ دوم  پارامتر  10000تا    0ورودی ولتاژ  و  ولتاژ ورودی  با  خوانده    متناسب 

عدد    ،ولت باشد  10شد و ورودی  اولت تعریف شده ب  10مثال اگر رنج این ورودی    برایشود.  می 
 شود. خوانده می  5000ولت باشد عدد  5شود و اگر خوانده می  10000

 

 I1: Address=2109 HEX رجیستر ورودی آنالوگ-10

خوانده    متناسب با جریان ورودی و پارامتر  10000تا    0ورودی جریان آنالوگ دستگاه به صورت  
آمپر  میلی   10شد و ورودی  اآمپر تعریف شده بمیلی   20شود. به صور مثال اگر رنج این ورودی  می 

پارامتر    شود.می   خوانده  5000عدد  باشد   که  کنید  پارامتر    توجه  این  مقدار  روی  تأثیری 
 نخواهد داشت. 

 Address=210B HEX : دور موتوررجیستر  -11
 رجیستر قابل مشاهده است. ای در این  دور موتور لحظه 

 DC : Address=210C HEXولتاژ باس رجیستر  -12
   درایو در این رجیستر قابل مشاهده است. DCای لینک لتاژ لحظه و

 Address=0GN HEX رجیستر پارامتر:-13

 Address=0GN HEX رجیستر پارامتر: 19جدول 
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 
N N N N N N N N G G G G 0 0 0 0 

  برای مثال، پارامتر    کند.بیت بعدی شماره گروه را انتخاب می   4بیت اول شماره پارامتر و    8
(  0000  0011  0000  1010)معادل باینری    0x30A(( با آدرس رجیستر  از گروه چهارم)  11)پارامتر  
دهنده  ( نشان 0000  1010تر )با مقدار باینری  شود. که در آن هشت بیت کم ارزش دهی می آدرس 

ارزش 11)پارامتر شماره    10مقدار دسیمال   پر  باینری  (، و هشت بیت  )با مقدار  (  0000  0011تر 
شماره رجیستر پارامترها در    (( است.)گروه چهارم پارامترها )  3دهنده مقدار دسیمال  نشان 

 قابل مشاهده است.  149جداول دسترسی سریع به پارامترها در صفحه  
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خوانده    235به صورت    2.35در این حالت مقدار پارامتر بدون ممیز خوانده خواهد شد مثلاً عدد  
  شود. می 
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 ی کاربردی برای تنظیم پارامترها هامثال
ارائه می  به شما  کاربردهای مختلف  برای  مثال  این قسمت چند  با    گردنددر  بیشتری  آشنایی  تا 

 های فرمان پیدا کنید. های دستگاه و همچنین نحوه کارکرد پارامترها و ترمینال قابلیت 
و فقط جنبه    ستا ها در جهت تسهیل در تنظیم پارامترها برای کاربر جدید  توجه کنید که این مثال 

 آموزشی دارند. 
مثال مصرف  این  از  گرفتن  الهام  و  دارد  مدنظر  که  کاربردی  به  توجه  با  باید  محترم  ها،  کننده 

 را انجام دهد.  موردنظرکشی پارامترهای مربوطه را تنظیم کرده و سیم 
 

o جرثقیل سقفی 

 
ای علاوه بر  استفاده از درایو فرکانس متغیر برای حرکت طولی و عرضی جرثقیل سقفی و دروازه 

دوره حذف   تعویض  هزینه  نتیجتاً حذف  و  جهت  تغییر  به  مربوط  آن کنتاکتورهای  باعث  ای  ها، 
 شود. اندازی نرم و بدون ضربه و نتیجه بالا رفتن کیفیت و ایمنی حرکت پل می راه 

ها به یک درایو  توان هر دو موتور را با در نظر گرفتن توان آن هایی که پل دوبل دارند می در مدل
 با مکانیزم خاص( استفاده کرد. ) از دو درایو جداگانه متصل کرد و یا

اگر دستگاه دارای دو عدد موتور   به یکدیگر کاملا مشابه  کیلووات  2.2)اسب    3برای مثال  ( که 
در این   توان استفاده کرد.اندازی هر دو موتور می کیلووات برای راه   5.5از یک درایو    ،باشدهستند  

 بر با جمع جریان دو موتور تنظیم کنید. حالت جریان نامی موتور را برا
 توجه کنید که جهت چرخش موتورها حتماً مشابه باشد. 

 نمایید: در شکل زیر ترمینال بندی مربوط به این کاربرد را مشاهده می 

 
 کاربرد جرثقیل سقفی های فرمان در بندی ترمینالنحوه سیم 70شکل 

گرد باه صاااورت جاداگااناه روی گرد و اساااتاارت راساااتحاالات اساااتاارت چاپ  = باا تنظیم  
خواهاد بود و   D1در این حاالات ترمیناال    Enable  ورودی  .شاااونادفعاال می   D3و    D2هاای ورودی
همچنین ولوم برای  .شادهاساتفاده    5نیز برای اساتفاده از فرکانس پیش تنظیم شاماره   D5ورودی  
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 . باایاد تنظیم شاااود =سااات کاه برای این منظور  ا  تعیین فرکاانس دساااتگااه باه کاار رفتاه
 فرض دستگاه()پیش

( کاه در مواقع وقوع خطاا، پرسااانال از این =0)رلاه خروجی نیز برای اعلام خطاا باه کاار رفتاه  
 توان برای این منظور استفاده کرد(از یک چراغ یا یک سیرن می  ).وضعیت مطلع شوند

های اسااتارت باید یکی از ورودی و هم  Enableورودی  توجه کنید برای فعال شاادن موتورها هم
 یا فرکانس پیش  فرکانس خروجی برابر با پارامتر   D5فعاال شاااده باشاااناد. با فعاال شااادن  

با اساتفاده    تنظیم پنجم خواهد بود و با غیرفعال شادن آن، ولوم دور موتور با تعیین خواهد کرد.
تنظیم و یا سارعت ولوم را انتخاب نمود. توجه توان سارعت پیشمی  D5از یک کلید روی ورودی  

نیز برای دو   D4و   HSIتوانیاد از ورودی می   تاا  کنیاد کاه باا تنظیم منااساااب پاارامترهاای  
 استفاده کنید. 4و  1انتخاب فرکانس پیش تنظیم 

 شوند.ثانیه تنظیم می  6.0به روی ( , )شتاب افزایش و کاهش فرکانس 
 .ثانیه زمان نیاز است 3هرتز و بالعکس،  50به  0در این حالت برای رسیدن فرکانس خروجی از 

هرتزی در فرکاانس خروجی   100توجاه کنیاد کاه پاارامترهاای مربوطاه، زماان افزایش یاا کااهش  
 کنند. دستگاه را تعیین می 
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o رولینگو  گردباف 

ضرب و فرکانس پیش تنظیم و ورودی ولوم  های گردباف نیاز به عملگر استارت و تک دستگاه 
 برای تعیین فرکانس کار خود دارند. 

تواند  ها عملگر تغییر جهت باید غیرفعال باشد و چرخیدن برعکس موتور می دستگاه در این 
 خسارت سنگینی به مکانیزم گردباف وارد کند.

 

 های فرمان در کاربرد گردباف بندی ترمینالنحوه سیم 71شکل 
 شوند.پروگرام می های فرمان برای شکل فوق ترمینال ،5به روی عدد  با تنظیم 

 مناسب است. 0یعنی  فرض پارامتر ، همان مقدار پیشV1برای اتصال ولوم به ورودی 
 ( = )رود. رله خروجی هم برای اعلان خطا به کار می 

فعال شااده باشااد و فرکانس پیش تنظیمی فعال نباشااد، موتور با   RUNکه ترمینال  درصااورتی 
های پیش کند و در صاورت فعال شادن فرکانسولوم شاروع به چرخش می فرکانس تعیین شاده با 

 تنظیم، موتور با فرکانس مربوطه به چرخش درخواهد آمد.
 .تر غالب خواهد بوددر صورت فعال شدن همزمان چند فرکانس پیش تنظیم، شماره بزرگ

 د.شونثانیه تنظیم می  10.0( به روی  , )شتاب افزایش و کاهش فرکانس 
  ثانیه زمان نیاز اساات. 5هرتز و بالعکس،   50به    0در این حالت برای رساایدن فرکانس خروجی از 

هرتز در فرکانس خروجی دساااتگاه   100توجه کنید که پارامترهای مربوطه زمان افزایش یا کاهش 
 .کندرا تعیین می 

 اندازی سیستم از جهت چرخش موتور اطمینان حاصل کنید.توجه: قبل از راه
را توسااط پارامتر    PID، نیاز اساات ابتدا حالت  گشااتاور متغیر: برای تنظیم درایو روی حالت توجه

(فعاال کنیا )د  و فیادباک را در حاالات توان خروجی قرار دهیا  د(  در این حاالات .)
کناد و فیادباک آن توساااط خود درایو  عمال می   PIDمرجع فرکاانس آناالوگ باه عنوان رفرنس  

شااود. با کم و زیاد کردن رفرنس آنالوگ انتخابی  ای جریان و ولتاژ( محاساابه می ی لحظه)محاساابه
توان گشاااتااور خروجی )توان( را کنترل کرد. تغییر مقیااس توان خروجی نیز باا ( می V1 برای مثاال)

 شود.انجام می  پارامتر
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o  فشارکنترل 

 
  فشار، مرجع ورودی متناسب با فشار و عملگر   (Feedbackکنترل فشار نیاز به بازخورد )   در سیستم

Enable  وRun ستا . 

 
 های فرمان در کاربرد کنترل کننده فشار بندی ترمینالنحوه سیم 72شکل 

شود و  ولت دستگاه تغذیه می   12نمایید سنسور فشار از  می   مشاهده  72شکل  ه در  طور کهمان 
 شود. خروجی سنسور به ورودی جریان دستگاه متصل می 

ن  ورودی اول و دوم برای فرامی   ،0فرض یا همان  به روی مقدار پیش   با قرار دادن پارامتر  
 همگی برای این مثال قابل اعمال هستند(  3تا  0توجه کنید که مقادیر ) شوند.فعال می  مربوطه

 شود. عنوان مرجع در نظر گرفته می به   V1 ، ورودی0 به روی عدد با تنظیم  

به روی    ، ورودی جریان برای بازخورد انتخاب شده و با تنظیم  1به روی عدد  با تنظیم  
 گردد. فعال می  PIDحالت کنترل   ،1عدد 

نیز باید با توجه به سنسور و مقادیر پروسه تنظیم شوند و ضرایب    تا  پارامترهای 
PID نیز باید با توجه به مشخصات پاسخ سیستم کنترلی بهینه شوند.() 
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o دریل 

 در این مثال از ولوم دیجیتال برای تنظیم دور استفاده خواهیم کرد. 
 رود.برای کاهش فرکانس به کار می  V2برای افزایش فرکانس و ورودی  V1 ورودی

 فشاری استفاده کنیم.  ستی برای این منظور باید از دو ش
  4ظیم، برای انتخاب فرکانس پیش تن 4شود و برای استارت کردن دریل استفاده می  RUNورودی 

 روند. به کار می  مختلف حالت سرعت
غالب خواهد    تر )و نه فرکانس بیشتر(در صورت فعال شدن چند فرکانس پیش تنظیم، شماره بزرگ 

پارامتر   با هم فعال شوند، فرکانس برابر با پیش تنظیم سوم خواهد بود.  D3و    D1بود. مثلاً اگر  
  عدد روی  به  ورودی   10باید  تا  شود  باشند.   موردنظرشکل    5تا    1های  تنظیم  داشته    را 
 تنظیم شود.  5برای ولوم دیجیتال باید به روی عدد  پارامتر 
پیش   پارامتر   مقدار  همان  یا  روی  می   0فرض  دستگاه  تنظیم  روشن شدن  هنگام  تا  شود 

تنظیمی فعال نشده باشد،  در این حالت اگر فرکانس پیش   هرتز باشد.   0فرکانس خروجی برابر  
 توان فرکانس خروجی را افزایش و کاهش داد. مربوطه می  شستی توسط دو 
تنظیم می   10.0به روی    و    پارامترهای   تغییرات  ثانیه  برای  این حالت  در    100شوند. 

 ثانیه زمان نیاز است.  10هرتزی در فرکانس خروجی 

 
 های فرمان در کاربرد دریل بندی ترمینالسیمنحوه  73شکل 

برای مشاخص کردن فرکانس صافر به  = دساتگاه با تنظیم پارامتر   OUTخروجی دیجیتال  
ر شاده د که فرکانس خروجی دساتگاه صافر باشاد رله مشاخصرود. در این حالت هنگامی کار می 

 نظر  موردتوانیاد این خروجی و یاا خروجی رلاه را برای کااربردهاای  می   گردد.روشااان می   73شاااکال  
 تنظیم نمایید.
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o  سنگ سابدستگاه( ) 
در این دستگاه نیاز به یک ولوم برای تنظیم سرعت و یک ورودی استارت و دو ورودی تغییر جهت  

به روی عدد      . برای این منظور پارامترستادارنده  دارای نگه  تنظیم شود و پارامتر   9باید 
  ها به شکل زیر تنظیم شده باشد. در این حالت ترمینال   0فرض یا عدد  روی همان پیش

 خواهند بود: 

 

 های فرمان در کاربرد دستگاه ساب )سنگ(بندی ترمینالنحوه سیم 74شکل 
شوند و متصل می  D2,D3دارنده به ورودی  های مربوط به تغییر جهت بدون رله نگهمیکرو سوییچ

عنوان دو نیز باه  5و    4هاای رود. از ترمیناالورودی اول نیز برای اساااتاارت کردن موتور باه کاار می 
 توانید استفاده کنید.فرکانس پیش تنظیم می 

ها تطبیق داشاته باشاد و اگر تغییر جهت توجه کنید که حتماً جهت موتور با ترتیب میکرو ساوییچ
  را عوض کنید. 3و  2با فعال شدن میکرو سوئیچ مربوطه انجام نشد جای دو ورودی 
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 پارامترهاجداول دسترسی سری  به  
Params 5 رها  9 رامت  جدول دسترسی سریع به پا

ر پارامت فرض پیش  محدوده تغییرات  نام پارامتر کاربرد  رجیستر  

 Min Frequency  0 فرکانس حداقل -  Hz 0 Hz 0x0000 

 Max Frequency  فرکانس حداکثر  - 800.0Hz 50.0 Hz 0x0001 


Acceleration 

Time 
 999.9 - 0.4 زمان شتابگیری 

(s/100Hz) 
10.0 

s/100Hz 
0x0002 


Deceleration 

Time 
 999.9 - 0.4 زمان توقف 

s/100Hz 
10.0 

s/100Hz 
0x0003 

 Boost Voltage  0 %0.01 %20.00 - 0.00 بوست ولتاژx0004 


Boost End 
Frequency 

فرکانس انتهای  
 بوست 

0.0 - Hz 10.0 Hz 0x0005 

 JOG Frequency  0.0 فرکانس جاگ -  5.0Hz 0x0006 


JOG 

Acceleration 

شتاب راه اندازی  
 جاگ 

0.4 - 999.9 s 10.0 s 0x0007 


JOG 

Deceleration 

شتاب توقف  
 جاگ 

0.4 - 999.9 s 10.0 s 0x0008 

 Fwd/Rev Delay 
Time 

تاخیر بین تغییر  
 جهت چرخش 

0.0 - 240.0 s 0.0 s 0x0009 


Preset 

Frequency 1 

فرکانس پیش  
 1تنظیم 

0.0 -  10.0Hz 0x000A 


Preset 

Frequency 2 

فرکانس پیش  
 2تنظیم 

0.0 -  20.0Hz 0x000B 


Preset 

Frequency 3 

فرکانس پیش  
 3تنظیم 

0.0 -  30.0Hz 0x000C 


Preset 

Frequency 4 

فرکانس پیش  
 4تنظیم 

0.0 -  40.0Hz 0x000D 


Preset 

Frequency 5 

فرکانس پیش  
 5تنظیم 

0.0 -  50.0Hz 0x000E 

 Frequency limit 
ی ینها حد

 فرکانس 
0.0 -  50 Hz 0x000F 


Setpoint 

Frequency 

ابتدای  فرکانس 
 راه اندازی 

0 - 2 1 0x0010 


Up/Down 

setting Time 

سرعت تغییر 
 پارامترها 

0.1 - 999.9 s 10.0 0x0011 


Accel/Decel 

Pattern 

الگوی  
 شتابگیری/توقف 

0-1 0 0x0012 
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
Frequency Step 

Count 

تعداد پله ها در  
 ای مد تغییر پله 

0.1-800.0 10 0x0013 

 Speed Gain 

کنترلر   نیگ
سرعت در  
 ن ییفرکانس پا

0.01 – 99.99 1 0x0014 

 SpeedI 

انتگرال   بیضر
کنترلر سرعت در 

  یفرکانس ها 
 ن ییپا

0.01 – 99.99 1  0x0015 

 Speed Gain1 

کنترلر   نیگ
سرعت در  
 فرکانس بالا 

0.01 – 99.99 1  0x0016 

 SpeedI1 

انتگرال   بیضر
کنترلر سرعت در 
 فرکانس بالا 

0.01 – 99.99 1  0x0017 

 Access Level  0 7 7 - 1 سطح دسترسیx0018 


Preset 

Frequency 6 

فرکانس پیش  
ی تنظیم شماره 

6 
0.0- 50.0 0x0019 


Preset 

Frequency 7 

فرکانس پیش  
  50.0 0x001A-0.0 7ی تنظیم شماره 

      

ر پارامت فرض پیش  محدوده تغییرات  نام پارامتر کاربرد  رجیستر  

 Motor Current 
جریان نامی 

 موتور 
2.0-Drive Max 

Current 
Rated 0x0100 

 Motor RPM 9999 - 100 دور نامی موتور        Rated 0x0101 

 Motor Voltage  0 380/220 500-100 ولتاژ نامیx0102 

 Motor PF  0 0.85 1.00-0.40 ضریب توانx0103 


Motor 

Frequency 

فرکانس کارکرد  
 موتور 

20.0 - 800.0 Hz 50.0Hz 0x0104 


Stator 

Resistance 

مقاومت  
 استاتور 

0.0 - 20.0 ohm       Rated 0x0105 

 rotor Resistance  20.0 - 0.0 مقاومت روتور ohm       Rated 0x0106 

 Rated power  15-0.37 توان نامی Kw       Rated 0x0107 


No load 

current   
 0x0108 %50 %90-20 جریان بی باری 
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
Motor Default 

Direction 

جهت چرخش  
پیش فرض  

 موتور 

0 - 3 0 0x0109 

 Auto Tune 
  -اتوتیون

 سنسورلس 
0 - 2 0 0x010A 


Brake 

Resistance 
 300ohm 100 0x010B - 30 مقاومت ترمز 

 Brake Power 5000 - 50 توان ترمزW  Rated 0x010C 

 L sigma Ls  بهLm 0.01-0.3 0.1 0x010D 

 Slip gain 
جبران   یبهره 

 0x010E 0.7 2.5-0.5 پ یاسل

      

ر پارامت فرض پیش  محدوده تغییرات  نام پارامتر کاربرد  رجیستر  


Digital Input 

Configuration 

چیدمان ورودی  
 0x0200 2 19-0 تال یهای دیج 


D4 redefine 

Configuration 

باز تعریف 
 D4ورودی 

0 - 4 0 0x0201 


D5 redefine 

Configuration 

بازتعریف ورودی  
D5 

0 - 4 0 0x0202 


HSI 

Configuration 

تنظیم ورودی  
HSI 

0 - 2 0 0x0203 


Analog Input 
Configuration 

تنظیمات ورودی  
 0x0204 0 7 - 0 های آنالوگ 

 I1 Input Range 
محدوده ورودی  
 آنالوگ جریان 

0 - 1 0 0x0205 


I1 Current 

Range 

حداکثر جریان 
 I1ورودی 

8.00 - 21.00mA 20.00mA 0x0206 


V1 Voltage 

Range 

حداکثر ورودی  
 V1ولتاژ 

2.00 - 11.00V 10.00V 0x0207 


V2 Voltage 

Range 

حداکثر ورودی  
 V2ولتاژ 

2.00 - 11.00V 10.00V 0x0208 

 Indicating value 

پارامتر نمایش  
داده شده روی  
 صفحه نمایش 

0 - 8 0 0x0209 

 RPM coefficient  ضریبRPM 0.001 - 9.999 1.000 0x020A 

 Relay Mode 
تنظیم رله 
 0x020B 0 20 - 0 دیجیتال 
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 Dout Mode 
تنظیم خروجی  

 دیجتال 
0 - 20 0 0x020C 


HSI Max 

Frequency 

فرکانس حداکثر  
خروجی 
 پرسرعت 

0.50 - 20.00kHz 10.00kHz 0x020D 


Feedback 
Selection 

انتخاب فیدبک   
PID 

1 - 5 1 0x020E 

 Analog filter  0 1 2 - 0 فیلتر آنالوگx020F 


 not 
Function 

معکوس کردن 
 رله دیجیتال 

0-1 0 0x0210 


 not 
Function 

معکوس کردن 
خروجی 
 دیجیتال 

0-1 0 0x0211 


Detected 

Frequency Level 

سطح فرکانس  
 سازیآشکار 

0 30 Hz 0x0212 



Detected 
Frequency 
Bandwidth 

پهنای باند  
فرکانس آشکار 

 سازی

0-30 Hz 10 Hz 0x0213 


Output Power 

Setpoint 

ست پوینت  
 توان 

 -0توان درایو 
نصف توان  

 درایو 
0x0214 


Detected 

Feedback Level 
سطح تشخیص  

 فیدبک 
0% - 100% 50 

0x0215 



Detected 
Feedback 
Hysteresis 

هیسترزیس  
تشخیص سطح  

 فیدبک 
0 – 100Hz 0.00 0x0216 





D6 Redefine 
Configuration 

(just in G200 
series) 

نقش ورودی  
 0x021D 0 9 - 0 دیجیتال ششم 

 Relay Mode 2 
(just in G200 

series) 

شرط بسته شدن  
 0x021E 0 20-0 رله  دوم خروجی 


IO 31 not 
function 

Not ی  کردن رله
 0x021F 0 1- 0 دوم 


I1 Current 

Range 

حداکثر جریان 
 I1 0-21.0mA 4.00 0x0220ورودی 


V1 Voltage 

Range 

حداکثر ورودی  
 V1 0.00-11.00v 0.00 0x0221ولتاژ 

Teslakala.com



 
  

153 
 

 


V2 Voltage 

Range 

حداکثر ورودی  
 V2 0.00-11.00v 0.00 0x0222ولتاژ 

    
 
 

 

ر پارامت فرض پیش  محدوده تغییرات  نام پارامتر کاربرد  رجیستر  

 Password  0 9999 - 0 رمز ورود  - 


Backup / 
Restore 

 -  0 3 - 0 نسخه پشتیبان 


Boot Loader 

Update 

رورسانی از به 
 -  0 1-0 طریق بوت لودر 

 Stop Mode  0 0 2-0 نحوه توقفx0303 



DC Brake 
Current 

 

 Rated 0x0304 / نامی  DC 1.00 - 13.00Aجریان ترمز 

 DC Brake Time 
مقاومت ترمز  

DC 
0.1 - 999.9 s 5.0 s 0x0305 


DC Brake Start 

Frequency 

فرکانس شروع  
 DCترمز 

0.0-20.0 Hz 0 0x0306 


DC Brake Wait 

Time 

تاخیر ابتدای  
 DCترمز 

0.0-10.0 s 0.0 0x0307 

 AVR Function 
تنظیم ولتاژ  
 0x0308 1 1 - 0 خودکار


Start at Power 

on 

روشن شدن با 
 برق دار شدن

0 - 1 0 0x0309 

 Fan Turn On  0 0 2 - 0 فرمان فنx030A 


Sensorless 

control 

کنترل دور به  
روش 

 سنسورلس 
0-1 0 0x030B 


Power Scale 

(%rated) 
- 0 - 100% 100% 0x030C 


Start on the fly 
(Speed search) 

استارت شدن در 
 حین چرخش 

0-3 2 0x030D 

 Controller Mode 0 0 2 - 0 انتخاب کنترلرx030E 

 P of PID   تنظیمP 0.01 - 99.99 1.00 0x030F 

 I of PID  تنظیمI 0.01 - 99.99 1.00 0x0310 

 D of PID  تنظیمD 0.01 - 99.99 1.00 0x0311 


PID Process 

Reverse 
- 0 - 1 0 0x0312 
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

2nd 
Acceleration 

Time 

زمان شتابگیری  
 S 5.0 s 0x0313 999.9 - 0.4 دوم 



2nd 
Deceleration 

Time 

 S 5.0 s 0x0314 999.9 - 0.4 زمان توقف دوم 


Setpoint Mode 

for PID 

فرکانس اولیه  
 PID در حالت

0 - 2 0 0x0315 


Setpoint Value 

for PID 

مقدار اولیه در  
 PIDحالت 

0. 00 – 99.99% 10.00% 0x0316 

 PWM Frequency 
فرکانس  
 سوئیچینگ 

 10 KHz 4.0 kHz 0x0317 


PWM min 
Frequency 

حداقل فرکانس  
 سوئیچینگ 

2.0 -  KHz 2.0 kHz 0x0318 


3rd Acceleration 

Time 

زمان شتابگیری  
 سوم 

0.4 - 999.9 S 5.0 s 0x0319 


3rd Deceleration 

Time 
 S 5.0 s 0x031A 999.9 - 0.4 زمان توقف سوم 

 Baud rate - 0 - 5 3 0x031B 

 Serial address  0 1 240 - 1 آدرس سریالx031C 

 Parity  0 0 2 - 0 بیت پریتیx031D 


Communication 

Time out 

زمان تایم اوت  
 در ارتباط سریال 

0.1 - 99.9 S 1.0 0x031E 


Time out 
Function 

 0x031F 0 2 - 0 تابع تایم اوت 


Software 
version 

 0x0320 - 9.99 - 1.00 ورژن نرم افزار 

 Drive Model 
نمایش مدل  

 درایو 
- - 0x0321 


V/F Pattern 

Select 

انتخاب الگوی  
V/F 

0-3 0 0x0322 


V/F Start 

Frequency 

فرکانس استارت  
 V/Fدر حالت 

0.1-500.0 Hz 10.0 0x0323 


On/Off Mode 

Hysteresis 

هیسترزیس در  
 On/OFFکنترلر 

0.00-100.00% 0.00 0x0324 


PID Sleep 
Hysteresis 

   فعالسازی
Sleep درPID 

0.0-800.0 0.0 0x0325 


PID Start 

Hysteresis 

سطح استارت  
 Sleep 0.0-800.0 0.0 0x0326مجدد در 
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    
 

  

ر پارامت فرض پیش  محدوده تغییرات  نام پارامتر کاربرد  رجیستر  



Difference 
Between Rev 

and Fwd Boost 

اختلاف گشتاور  
معکوس با  
 گشتاور مثبت 

-20.00% - 
+20.00% 

0.00 0x0400 


No. of Auto 
Restart try 

تعداد تلاش  
برای استارت  

 مجدد 

0-6 
0 0x0401 


Auto Restart try 

Time 

تاخیر بین تلاش  
های استارت 

 مجدد 

0-30s 
0 0x0402 



Energy Saving 
(Percentage of 

Voltage 
reduction) 

درصد مجاز  
کاهش ولتاژ در  
صرفه جوئی  

 انرژی 

0.0-30.0% 
0.0 0x0403 


DWELL 

Frequency 
 Hz 800.0-0.0 فرکانس دوئل 

0.0 0x0404 

 DWELL Time  10.0-0.0 زمان دوئل s 
0.0 0x0405 

 Skip Frequency 
حذف فرکانس  

 تشدید
0-1 

0 0x0406 


Skip Frequency 

1 high 

حدبالای  
 1فرکانس حذفی 

0.0-800.0 Hz 
0.0 0x0407 


Skip Frequency 

1 low 

حد پائین  
 1فرکانس حذفی 

0.0-800.0 Hz 
0.0 0x0408 


Skip Frequency 

2 high 

حد بالای  
فرکانس حذفی  

2 

0.0-800.0 Hz 
0.0 0x0409 


Skip Frequency 

2 low 

حد پائین  
فرکانس حذفی  

2 

0.0-800.0 Hz 
0.0 0x040A 


Skip Frequency 

3 high 

حد بالای  
فرکانس حذفی  

3 

0.0-800.0 Hz 
0.0 0x040B 


Skip Frequency 

3 low 

حد پائین  
فرکانس حذفی  

3 

0.0-800.0 Hz 
0.0 0x040C 
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
User V/F Pattern 

Voltage 1 

  1ولتاژ نقطه  
 V/Fالگوی 

0.0-100.0 % 
0.0 0x040D 


User V/F Pattern 

Frequency 1 

  1فرکانس نقطه 
 V/Fالگوی 

0.0-800.0 Hz 
0.0 0x040E 


User V/F Pattern 

Voltage 2 

  2ولتاژ نقطه 
 V/Fالگوی 

0.0-100.0 % 
0.0 0x040F 


User V/F Pattern 

Frequency 2 

  2فرکانس نقطه 
 V/Fالگوی 

0.0-800.0 Hz 
0.0 0x0410 


User V/F Pattern 

Voltage 3 

  3ولتاژ نقطه 
 V/Fالگوی 

0.0-100.0 % 
0.0 0x0411 


User V/F Pattern 

Frequency 3 

  3فرکانس نقطه 
 V/Fالگوی 

0.0-800.0 Hz 
0.0 0x0412 


User V/F Pattern 

Voltage 4 

  4ولتاژ نقطه 
 V/Fالگوی 

0.0-100.0 % 
0.0 0x0413 


User V/F Pattern 

Frequency 4 

  4فرکانس نقطه 
 V/Fالگوی 

0.0-800.0 Hz 
0.0 0x0414 



S-Curve 
Acceleration 

Start Jerk 

زمان جرک  
ابتدای  
 شتابگیری 

3m/s10.0 -0.0 
0.5 0x0415 

 
S-Curve 

Acceleration 
end Jerk 

زمان جرک  
انتهای  
 شتابگیری 

3m/s10.0 -0.0 
0.5  0x0416 

 
S-Curve 

Deceleration 
Start Jerk 

زمان جرک  
 ابتدای توقف 

3m/s10.0 -0.0 
0.5  0x0417 



S-Curve 
Deceleration 

end Jerk 

زمان جرک  
 انتهای توقف 

3m/s10.0 -0.0 
0.5  0x0418 

  

 
 
 
 
 

  

ر پارامت فرض پیش  محدوده تغییرات  نام پارامتر کاربرد  رجیستر  

 ETH Enable 
فعالسازی  
 حفاظت دما

0-1 0 0x0500 


ETH Level for 1 

min. 

سطح حفاظت  
 1دما برای  
 دقیقه 

30-200% 150 0x0501 
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 Motor type  0 0 1-0 نوع موتورx0503 


Overload 

Warning Trip 

هشدار اضافه  
 بار

0-1 0 0x0504 


Overload 

Warning Level 

سطح هشدار 
 اضافه بار

30-150 % 110 0x0505 


Overload 

Warning Time 

زمان هشدار  
 اضافه بار

0-30 s 1 0x0506 


Overload Trip 

Enable 

فعالسازی تریپ  
 اضافه بار

0-1 1 0x0507 


Overload Trip 

Level 

سطح تریپ 
 اضافه بار

30-200 % 110 0x0508 


Overload Trip 

Time 

زمان تریپ 
 اضافه بار

0-60 1 0x0509 


Stall Prevention  

Select 

فعالسازی  
حفاظت قفل  

 شدگی 

0-7 3 0x050A 


Stall Prevention  

Level 

سطح حفاظت  
 قفل شدگی 

60-150% 130 0x050B 



Input-Output 
phase loss 
Protection 

حفاظت قطع  
ورودی/خروجی  

 ها

0-3 0 0x050C 


External Trip 

Signal 

سیگنال تریپ  
 خارجی 

0-1 0 0x050D 

 Inverter 
Overload 

 0x050E 0 1-0 اضافه بار اینورتر

 
 

 رجیستر  کاربرد پارامتر 

  -  ( (Last faultآخرین خطای دستگاه 

  خطای دستگاه قبل از پارامتر  - 

  خطای دستگاه قبل از پارامتر  - 

  خطای دستگاه قبل از پارامتر  - 

  خطای دستگاه قبل از پارامتر  - 

  خطای دستگاه قبل از پارامتر  - 

  خطای دستگاه قبل از پارامتر  - 

  -  ( SC occurrenceتعداد خطای اتصال کوتاه    )
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 (     تعداد خطای جریانOC-OCA-OCd occurrence )  - 

 (      تعداد خطای اضافه دماOH occurrence)  - 

  ولتاژتعداد خطای اضافهOV occurrence) )  - 

  تعداد( خطای اضافه توانOP occurrence)  - 

 (   ساعات روشن بودن دستگاهTotal on Time )  - 

  -  ( Total run Timeساعات استارت بودن دستگاه )


 Hours elapsed from the last)  ساعات سپری شده از آخرین خطا

fault ) 
 - 

  -  ریست کردن تاریخچه ی خطا


 
 

  
 

 

 رجیستر  نام پارامتر کاربرد پارامتر 



Input 
Terminal 

status 

 وضعیت ترمینال های ورودی 

0x2106 



Output 
Terminal 

status 

 وضعیت ترمینال های خروجی 


Output 
Current 

 0x2102 جریان خروجی 

 RPM  0 دور موتور خروجیx210B 


Heat Sink 

Temperature 
 0x2104 دمای هیت سینک 


DC link 
Voltage 

 DC 0x210Cولتاژ باس 


Output 
Voltage 

 0x2103 ولتاژ خروجی 


Output 
Power 

 0x2105 توان خروجی 
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